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Wymagania wstepne

WIEDZA: student ma wiadomosci z zakresu matematyki, fizyki i mechaniki gruntéw przydatne w zadaniach
zwigzanych z budownictwem kolejowym; student zna zasady odczytu rysunkéw budowlanych; student ma
wiedze z zakresu zakresu stosowania, wtasciwosci i badania materiatdbw budowlanych; student zna zasady
konstruowania i analizy obiektéw budownictwa kolejowego. UMIEJETNOSCI: student korzysta ze
specjalistycznych narzedzi, oprogramowania wspomagajgcego prace projektanta i organizatora procesu
budowlanego; student umie sporzgdzi¢ harmonogram prac budowlanych i zarzgdzaé procesami
budowlanymi; student potrafi przeprowadzi¢ analize zagrozen przy realizacji i eksploataciji linii kolejowych.
KOMPETENCJE SPOLECZNE: student ma umiejetnos¢ pracy samodzielnej i w zespole nad
wyznaczonym zadaniem; student ponosi odpowiedzialnosci za rzetelnos¢ uzyskanych wynikéw swoich
prac i ich interpretacje; student jest odpowiedzialny za bezpieczenstwo pracy wiasnej i zespotu; student ma
Swiadomos¢ koniecznosci podnoszenia kompetencji zawodowych i osobistych.

Cel przedmiotu
Zapoznanie z technologiami przy utrzymaniu, naprawach i budowie nawierzchni kolejowej i podtorza.

Przedmiotowe efekty uczenia sie



Wiedza:

1. Ma wiedze o zasadach planowania robét utrzymania, napraw i budowy nawierzchni i podtorza;

2. Zna technologie stosowanych przy utrzymaniu, naprawach i budowie drog kolejowych;

3. Zna maszyny i procesy stosowane w utrzymaniu, naprawach i budowie nawierzchni oraz podtorza;
4. Ma wiedze o sposobie organizacji budowy i bezpiecznego prowadzenia robét kolejowych.

Umiejetnosci:

1. Potrafi planowac roboty utrzymaniowe;

2. Umie dobrac¢ wtasciwg technologie robét w zaleznos$ci od stanu technicznego nawierzchni i podtorza.
3. Potrafi ocenic ryzyko i zagrozenia przy realizacji robo6t utrzymania, napraw i budowy nawierzchni i
podtorza;

4. Umie zorganizowac prace utrzymania, napraw i budowy drég kolejowych zgodnie z zasadami.

Kompetencje spoteczne:

1. Jest odpowiedzialny za rzetelnos$¢ uzyskanych wynikéw swoich prac i ich interpretacje;
2. Potrafi pracowac¢ samodzielnie i w zespole nad wyznaczonym zadaniem;

3. Ma swiadomosc¢ koniecznosci podnoszenia kompetencji zawodowych i osobistych.

Metody weryfikacji efektow uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Wiedza nabyta w ramach wyktadu jest weryfikowana pisemnym kolokwium. Forma zaliczenia zostanie
przedstawiona przez prowadzgcego na pierwszych zajeciach.

Umiejetnosci nabyte w ramach ¢wiczen sg sprawdzone poprzez merytoryczng ocene rozwigzanych
zadan ¢wiczeniowych i pisemne kolokwium na ostatnich zajeciach.

Umiejetnosci i kompetencije z zaje¢ projektowych sg sprawdzane w postaci merytorycznej oceny
wykonanej dokumentacji projektowej, kompetencji spotecznych przy konsultowaniu pracy,
systematycznosci pracy (wpisy w karcie konsultacyjnej i obecnosci na zajeciach) i mozliwej obrony
projektu (forma pisemna lub ustna).

Progi dla poszczegdlnych ocen:

50-60% - ocena dostateczna

60-70% - ocena dostateczna plus

70-80% - ocena dobra

80-90% - ocena dobra plus

90-100% - ocena bardzo dobra.

Tresci programowe

Program modutu obejmuje wyktady, ¢wiczenia i projekty dotyczgce technologii robot kolejowych:
- konserwacji oraz napraw toru kolejowego,

- maszyn i urzgdzen do budowy i utrzymania toru kolejowego,

- technologii stosowanych w kolejnictwie.

Tematyka zaje¢

WYKLAD:

1. Zasady BHP obowigzujace w trakcie prowadzenia robét na czynnych liniach kolejowych;

2. Konserwacja, naprawy biezgce oraz gtbwne nawierzchni i podtorza;

3. Maszyny i urzgdzenia stosowane do napraw nawierzchni i podtorza;

4. Podstawowe procesy technologiczne napraw nawierzchni i podtorza.

5. Technologie budowy drég kolejowych.

CWICZENIA: Dobér maszyn i technologii do planowanych robét kolejowych.

PROJEKT: Dob6r maszyn do robot ziemnych realizowanych przy budowie odcinka linii kolejowe;.
Technologia naprawy gtéwnej nawierzchni kolejowe;.

Metody dydaktyczne

Wyktad - wyktad informacyjny/wyktad problemowy/wyktad z prezentacjg multimedialng.
Cwiczenia audytoryjne - metoda ¢wiczeniowa.
Cwiczenia projektowe - metoda projektu (projekt praktyczny).
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Bilans naktadu pracy przecietnego studenta



Godzin ECTS
taczny naktad pracy 85 3,00
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 45 1,50
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zajec 40 1,50

laboratoryjnych/éwiczen, przygotowanie do kolokwidow/egzaminu,
wykonanie projektu)




